Algo mas de programacion dinamica y un ejemplo
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- Dado un estado actual, la decision optima para cada uno de los estados que faltan no
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- Estando en una estacion, no importa como se llego a ella, solo el tiempo optimal (total) invertido

- Hay una relacion recursiva que identifica la decision optima en una etapa j dado la etapa
anterior j-1 (o la posterior j+1)

- La etapa inicial (o la final) se debe de resolver por si misma sin depender de otras etapas.
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http://mat.gsia.cmu.edu/classes/dynamic/dynamic.html
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* Problema del camino mas corto en un grafo dirigido
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