


Ccilculoestocastico
.

Asumiremos que
nuestra s v.a .

estcin definida ,

er on espacio de prob .

II. F. IP)
.

Vectors Gaussianos :

X es una v.a .
X - NIM . -021 MEIR , a- c- 112 ,

si

- IPIXEA) : f
,

#Alai fxbildx A c- Blk )
.

fxlal
.

-

=
" Pti -II. '"" '

"
i

-

Alternativa merite :

Hack
.

Ele
:*

) = eike
- Ex

'

Mois generali dad :

Si Xu
,
. . ,Xd son v.a .

deimos que

( Xo
,
. . . ,Xd ) es un vector gaussian si

tf 3.
,
. - ,3d ER ,

3. X. t - - it 3dXd tiene distribution Gaussian a
.



F-ojemplo :

Si Xi
,
. . . ,Xd son va.

Gaussianas estandar

independiente 's

des (X . . . .. . Xd) on
vector Ga ssoiano ? si

, pues .

Para analizar d problem a estvdiamos

Y -
- 3. X. t - - it 3dXd ←

d es una v. a. normal ?

Ele
"" ) = # I @

it thx . t - - it 3dXd) )

=
# feit 3.

X. t - - - titled Xd
)

d
= EI IT eil

kill; ,
I -- i

d

= IT # I eit
six; ,

I -- i

= :
e-

''

. e.
iii.÷'m

⇒ You Normal ⇒ ( Xi
.
...
.
Xd ) es un vector gaussian ,



Itempool :

Intuition incorrect a :

X. Y Gaussianas .

IEIXY ) = IEIXIIEIY ) - O

- Si (x
,
'll es un vector

Gaussian
,
enforces si

F. 1×41=0 , X es indep de k
.

-
Pero si no es vector congvntamente
Gaussian

, EEIXY) -- O # X # Y

contra ejemplo :

X n NIO, r ) z es una v.a conley

Y=3X
,

11713=-11--1173--11--5

con 31A
.

1- area : Ver que Y es v.a . Gaussian

estandar
.



Ley de on vector Gaussian or
.

I :'-( X . . . . . . Xd ) ← mapeo de r → Ird

Teorema :

Si E es un vector Gaussiano,

[on
Matriz de covariantas no degenerada

,

enforces

transpVesta de se

t

b

HII c- A) = ↳Halal expf - IK
-HE 't' -M 's o.

Para
A- c-BIRD) ,

donde

[ = ( Ei, ; ; itiiied ) . [ i, ;
IEELXI -Mill x; -Mill

M -
- (Mi, . .. . Mal = ( Elm ]

,
. . .

,

# Hd ) )
.

Prueba de la clase :

→

Lemma .
.
I Mit E

"
-

Z E' = IZ . . . . .. Za )
,

p

Como E es no degenerada y positive

definida
, puedo scalar rate

con tZiIied i. i. d
. Z

.

- NIO, ') .

Enforces
,
I tiene densiddd

, que por cambio
de

variable ,
es

field . . . . ,
Xd ) : expf - f-K -al

' E'
'

(x -al f



Prueba alternativa :

Por Cambio de variable
,
la

f-union caracteristica asociado

a r es

g.Ht : :
expf - Ek -at

'

Cx -al g

I ,→!µei" g" 'd " -
-
*

I " "* I ' ex- mi)
t

= !µeiI
. "

exist - 'I''"E 't" -M 's d.

cambiamos x Pov 9=-2
"

"
Cx- m , y obtenemo ,

* = exploiter 's expf - E H'Etf .

Coincide Esto con la fusion caracteristica

de (Xi, . . . . Xd) :

a

II.→ El eitaxit
. - - tiled Xd ) =*

Como Y 7. X. t . - - t Xd Xd es vector Gaussian o

* = El e
: 't
) = EIEIY

) - EVARIY )



El Y ) = I
'

. a

Vail Y ) = Ell 7. x. t . - - t Xd Xd ) - I 7.At .
- - t old Mdl )

" I

= left X. X. t . - t Xd Xd)
' ) - 11,14 , t - - t Xd Md )

'

=
Ia El x.Y t - - t ti El Xd 't

* 2 Ii Xj El Xi Xi )

- Him
,

'

t .
- - - t Toi Moi )

- 2 ¥
,

Titi Mimi

= 1.
'

var Ix . ) t - - - t Xd
'

var l Xd ) = I * 2- I

t 2 ¥;
lit
;
Cow l Xi

.

X
; )



Pregunta itempool :

El contra ejcmplo
simetrica

+ n Nk.lt . I

Y -

- 2x
,

3 - Bert 's , f- 'i' 41 .

fonciond ; press

Xt 't = ( it 3) X y

lPlXtY=o]zM3= - a) =
'

z



Ruido blanco

Lemma :

Si X es un vector Gaussian
,

Su

ley esta determined a por su

media a -_ FIX) -

- LEIX .! . . . .IE/Xd ) )

( X -

- IX
. .
. . .XdD

y so matriz de covariant a -2=12;; ?

(or E;; Covlxiixj ) .

Nota " curiosa
"

Si l : IR
"
→ IR es un functional lineal

la forma general para l es

1124=11 , , . .;] d) . "
9-

x - 134, -→ Xd) L, Para ciertos Ii
, . . .,1dElR

En este cortex to
,
X ← on vector en

112
"
es gaussiano si 11×1 es v.a

.

qaussiana
j

Ruido blanco :

consideremos el espacio

14 = L' ( lo, N ; IR ) , es decir

f- E fi si f : 10,11 → 112 f. g .

II.wider -
Definicion:

Un map-o G : 14 → L'll ) es un

ruido blanco si

-
Gtf) es una v.a. Gaussiana centrada

tf f- c- fi

- EIGKHGlhtf-lf.tn?g:=Ioflxlhlxldx
Record ar que si X es un vector

gaussiano con media Cero y covariant Id

y 1=111, .. oil
, 17=1171.,Rd)

EIH.xlxly.at/--l.q "



Nota:

Esta construecion se puede generation

A- i) L' ( 10,1); IR) puede reemplazarse

por h :=L4EilR)

( E, BIEL, m) ← un espacio de medida

E es un me
-

trico

separable .

El ruido blanco se define como

- GIF) es gaussiano centroid o t teh

- ELGI.MG/hD=Lf,h7,g--fflxlhlsclMldxl .
F-

Otra generalize cion :
"

ODefinir H como un espacio de

f-onciones escalonadas

fi = f II. are
'

HI , a. c- IR , I.
← intervals

Definimos 2. , . >go
median te

( "
loss , Elo.fi?q.:=Rcs.t , ←

" funciin

de covariant.a
"

h :-, cerra dura de fi respecter a Ciao

Iver libro libro de Peccati - Novrdin ) .

De regrew al ruido blanco
.

Pregunta natural : dexiste on ruido blanco?

ingredients que tenemos

a) trillions ; 1121

it HELP )

3:) 6:14 → time 6:14 -' L'Irl
.

I
G-- t Ganthet

Recordar que si X es un vector

gaussiano en IRD con entrradasi.i.drnco.is.

txifieia.de v.a. i. i.d n NCO, r )

component i.

X = ⇐ e :X: ei - lo
.
. .

o
. . .

. )



Pregunta natural : dexiste on ruido blanco?

Respuesta: si ! Pres se pvede

constrvir G de la siguiente manera

n

ti) Sea f Fifi
. .

una base ortonormal

de L' ( lo, ,] ; IR) . ← • Usar base de

Fourier

•.
Usar fvnciones
de Maar

.

2 : ) J una eleccion de v.a. TX; I?
i. i. d - NIO.nl.

3 .
-Y si he 14=1110,1 ; 1121 .

÷
⇒ h -- Lai fi la;

-

-
Ch.fi > )

i ' '

a-

= {
"

hlxlfjcscid,

Glh) -- Lai Xi
i '

y
jvegan el rot de Glfi ) .

( Ias crates tienen propiedades ancilogas

a Ias X:L
.

Necesitamos Ver que
D

Glhl := [ a :X; converge

i -- i

en L' 191 .

Para esto basta Ver

fue
.

ai Xi es
de Cauchy

Prueba (sketch) : si
n.me IN

2

" II. aixi - E. axillae,
nvm

2
=

HE di X ;D ← se puede
L'll) calculate

i -- rnm fail

nvm
N nrm-7N

= Edie Edi
'
→ o

i -- nrm i -_ nnm

pues 2-di
'
ca

ie IN



La covarianta es la corrector ?

ELGIN Glhl )

N N

= IEIGI.E.lf.fi?gfi)GIE...ch.fiyfjl)
J

N N

= ¥.tt/i7glhifi3nIEIGlfilGIf;l1--.Lfi,fj7---Si,j
( he car •

= [ cf.fi > ch.fi )

tf i -- i
k k

El Glfilblf;D -- Si
, ;

=L if.fi?gfi.I.Lh.fizfi?g--Lf.h7qF-videntementeIEIG1fH-
O V. fete

DM

Movimiento Brownian

Definiremos un Poe - so B= # Btf
, ego

, ,

a partie del ruido blanco
.

Si G es un Nido blanco y AEBCCo.gl
,

G ( HAI es una v.a . Gaussiana centrada .

Ma's ain , si A. BEBllo.it) y

A ,B son ajenos ( Pensar en A- = IQs? B -- lste.ste.si
,

Gl Hal y
Gl # b ) son independiente ,

IEIGIHAIGIIIBI ] -- LAA .HR?g--IoHa'"'Nishida -

- o



Definimos
,
para se lo

.

' )
,

Bs := GCHIo.si ) .

Diremos que 13=4 Bs ; solo.pl, es un

Movimiento pre - Brownian .

Propiedades
- V si

,
. ..

.
Sd C- Nt

, Y 7. , . . - , Id C- 112
,

I. Bs
,

t . . - t.la, Bs, es una varia

Gaussian, centrado
.

( i.e . ( Bs
.
.
. .
,
Bsd) es

un vector Gaussian) .

justification :

I. Bs
,

t . . - t.la. Bs, : I , GHAIo.si/t---ttdGlHIo.sa , )(
= 611.111%, t - -

- ttdkso.sn ) - Norma ' )
-
V oyster ,

Bf - Bs - NIO , t - s)

( justificaciin :

Bt - Bs -

-
G ( H2o.tl ) - Al # lo,g )

= Gl His.tl/~NlQHH-cs.tMIno..g,.,p,l--N/0
, { His,+ , # du )
-~

it - s

- OES. LS. L . . . Lasd
,

enforces

Bso
. Bis , - Bs . ,Bs,

- Bs
. . . . . ,Bs

,

- Bsd
.
.

son v.a
.

independiente ,



He Hilbert . Can product inferno c.
, .gg

X :d→M

Ingredient- e extra : Q : H → H no

negative
definida

.

( f. hS①
.

:-. Lf
,
Ghs
,

14 e- medida en te es una medida

Q - Gaussian centrada si

( H
, ,u
) → IR

h → llhl es una v.a. gaussian a centred a

t e : M → 112 fun
.

lineal
.

Ver libro de Da - Prato
.

Teorema:

Si G satisface ciertu condition; enforces

f una medida Q - Gaussian

-

Nota:

Si yn Eldon ← FIN -

- lplxexl
.

F-
'

ly ) : -- inffuc.IR t.gr . Fluizyl
,

enforces

si un Uniflora)
.

F-
'

tu ) n Distribucion F :

PIF
- '

cuts >c) = BLUE flat ) = Fix )
-

Kahlenberg I Pawitan



Rvido blanco :

G : h → Ilm Keillor; 'M

Usamos much as Voces que G era lineal
.

EIGHTGift ) = lh.FI

Lemma :

G es lineal

prueba ( sketch)

G- ueremos Ver que si 7*1 , e IR , h,fe/y

Glclnhtlzf ) - 1. Glh ) - 1. Gift = o ? ④

Pra prob ar ④ sacamos

11612 . htlzf ) - 1,61hL - 1. Gift "Lian
,

= -2EIGII.htlzf.l.com/tEIGl2nht1zfI/-2E/Gl2nhtlzfl1.GlfHt-*i. loch ,
' )

* 2 EIXGlhltrblftft.IE/Glf5/-. . . - = O



Pre - mov Brownian o
⑦

Bt := GI Hyo
, ,y
) Igo

.net/l9ililR1Propiedades:Btdefinido
como en ⑤ es un

Proceso Gaussian o con media Cero

y covarianta

Rls.tl EIB , Bf) -- sat .

prueba :

El B. Bt) -- EIGIHio.si/GlHlo.tyll
Y checar

t
t 's
=L Ilo,] , Hyo.tl?g-- sat



Teorema :

Un proceso X = TXT ftelo
,
. )

tiene la misma ley que B

( i.e
.

ht t. . .. . . t.iet.o.it ,

( Xt
. .
. . .,Xq ) ( Bt

. . .
. .,Bxd )

.

sii algona

de las siguientes condiciones se ample

i) X es un proceso Gaussian centrado

Y EIXsX+ ) : : Rls.tl -- sat .

Ii) Xo -

- o c. s
, y

t set
,

Xi. - Xs - NIO, t - s) y Xt - X , es

independiente de 0-lxuiu.es )
.

iiilxo-oc.ci . y U o -- tactic . - - std
,

las

variables Xto ,Kt . - Xto , Xtc - Xt
. ,

- - r

,
Xtd - Xtd

. ,

son indepentes con ley

X
,
- Xs - NCO , f. s ) , set

.



Pro bar esto de 1-area

Peguero hint para et incisor ii)
.

Suponer que
X es un proceso Gaussian

Centro do
,
con

'ovarian -2A Rcs.tl = tis .

Queremos probar que :

I AEOIBU ; ues) y
ht 4:42 -7112

continua y
acotada ( recorder gie set )

Elk.nu/Bt-Bs1I--lPlAIEl4lB+-Bs ) ⑧

Basta probar ⑧ para et caso en que

A- ECC ol Boi Uss)
,

con

014=01 Bu ; uss )
, y

t .q . C es

cerrado bajo interseaiones
. Candidate para C :

C -

- ftp.u.exfn-rntBudtxdfiuaielpo.is 's
.



si A -- f Bu
,

a- x. In - - - ht Bud txd 's
,

ELI.nu/Bt-BslI=EIElHa4lBt-BsllBu.i-iBua1/--EIlIaE(41131
.

- Bsllbu
. .
.-13%1 )

Sabemos que Bo es un proceso Gaussian

⇒ Be - Bs es indep .

de Bu
, , .

. .

. Bud

p

-
( Bo

.
.
. .

,
Bud

,
B+ - Bs ) ← vector Gaussian

.

•

Usariamos que si ( V. W ) ea un

vector Gaussian o centra do,

F. Iww) -- o ⇒ v es indep .
de W

.

El resto qaeda de 1-area
.



Nota : Suponer que
O -- tactic . - - clad .

(Bti
, .
. .

. Bad ) es un vector

Gaussian o centra do . ( se puedo Ver que

es no degenerado )

{ Coal es la densidad de dich . vector ?

la densidad

play . . , Xd ) c- densidad de (Bt
, , .

. .

. Bfd )

Sc determine med .
'ante lass covariantas .

La

formula es

""""""umrt"
"" t - Ei "aii÷÷it

Propiedades adicionales :

Si X
'
E' B .

Enforces se compte que

il - X
'
I' X lsimetria )

ii ) V. 1. so
,

el proceso X
"
-

- fxetfn.io
,

XY ÷ X.it satisface X
' EY x

( avtosimilitudl



iii ) ht s >o
, BI" Bus - Bs

es un movimiento Brownian o es

independiente de (Bo ; ues ) ( Propiedad de

Markov simple )
Propiedades de las trayectorias

Definition :

El mapeo se Conoco Como

lo
,
r )- IR la

"

trayectoria del

t 1- Xtlw ) Proceso X
.

para wer dada

hasta et momento
,
no sabemos Mucho

de la
''

torayectoria
"

de un mov
.

pre - broowniano .



Definition : Ic Rt un intervale

consider. process X -

- FX , ; c. c- If y TITI, ite If

Deimos que X es una modificacion de

I si t te I
, BIX , - I } -- A .

Pregunta de Itempool .

Problema : la igvaldad

PIX
, :# 1=1 se compte

para t dado
.(

sii X. cus -_ I. Iwl para

went t.ge . Mrf -- it .

Contraejemplo :

Xt -- O V-telo.at
.

YE f
Xt si t.tv

A si t -
- U

U - Uniflora ) . Ahora, kilo. . )
,

IPLXT -44+1=1190--1-1--0



Definition :

X -- fxtfi.ee y F- II. fee , son process

in distinguishes si E Ncr t.gr PIN ) - o

t.g.tt WEDIN
, y tf t C- I

,

Xtlwl -- Itu )

II

Pla
.

- I V TEI ) = A

Nota : Lag definition es tienen sentido

Cuando los process
Toman Valores en

un espacio me

-

trio separable ( E. d) .



Propiedades trayectoriales

es un proceso estocoisticoX ← X=fXtftet
.

plipotesis :

- I CR es un intervale acotado

- X toma Valores en un espacio metric o complete

y separable

•

3- constant es f' , E. C > 0 ,

t.g.IE/dlXs.X+l9leclt-site
.

Enforces f I -

- txt fee , t - q . I es una

modificacion de X
,
definido en

G. F. P )
,
t.g.tt a c- ( o. Egl ,

I def Mr ] -- A
x x

x

II. hot- Eglwys Ctw ) It - Sl tf w era
.

T

Holder continued ad de orden a .

Este result ado se conoce como teorema de

continuidad de Kolmogorov .



prueba :

:÷÷÷i÷i:÷n:mo."T

inihs
:"

Heuristica :

Sea D un Conjunto
"

grande
" DCI que

definiremo
,

mais tarde : Queremos definir I de la

siguiente manera :

It = Xt si te D

÷;" si se. .

"'II.
so ' .

Problem . de Esta definition:

lim Xs silo esta bien definido en un

sat

sep conjunto de probabilidad I .



Formalization:

Paso A : considerar et proceso
1-→ Xt , pero

restrings
'do a fed

D= fdiadicos en If = f set ; s= i. In
,

ion
,
new }

Veremos que DD→ IR es Holder continuo

that

de order a eco, ez )
con probabilidad A

,
es

decir
,
F Naef t.q.tt arena

lxtlwl - X. lulls Ccw ) It -si par . Clute IR

considerar lug events

tdkXi¥n,X⇒ > 2-
" f -- Idk, ,Xs ) > it -si 's

T

s - i
,
t
.

- I
zn

C

⑦| .

.
.

<

#l

i



Probaremos que

"" dk×i÷x÷, > sing
.
.

tc2n"i
-
- Pl dKXi¥ , x y

'
> 2-

na' )

t 2
" "
El dkxi.gg , X

9-

I ⇐ cannot ( a- ng
't '

= C 2nF
a

z

-lit ein

Ahora
,
Vamos a controlar:

M
.

taxi.÷xi! s.si
" it

← infix:÷x÷'s.in. I
± C §! znaotcz-ng.tl =

cannot
- ne

- n le - Ff )= C 2



Ahora Voy a andlizar

linn !!nxi÷x÷s.si" "

=p! .nu?.iiiinxi..xi..n.in.il .

Vamos a pro bar que

'Pllinm
.

taxi
.÷ ,

s.si
" 41--0 .

④

T

fdlxi.is/zlt-sif-s-- '÷ ,
t -- in

Sufongamos que ④ pasa .

F. ntonces

c

si wettin
.

taxi.÷x÷! > I
" 'll

⇒ # fine IN A dl Xi ,
X 2. In

-

ra.

is 2nF a
F T F-sin



⇒ f NEIN t.g.tt n> N
,

omar(N! max # fnc.IN a dlxi;÷,x÷) > In
-

ra. isang )
dlx

, Xian ) E. I
"

t is 2
"

c. s .

⇒ Kain := snug
.
YI,

dltizn.fi ) < a

-

z
- na

-0

¥:÷÷÷÷
"

Hasta ahora , tenemos que para

c

web : : Hinn
.

taxi.÷x s.si
" 'll

dlxinzwl.xigitsk.si
" ⑤⑦



Falta analizardlxslwl.X.im ) para s y

t generates .
Probaremos que si set

,
SHED

a Casi lo que

dlxsiwl.X.hn/E2KIIlt-sl-gueremos
p - Id probar .

K

TP
t

Fa
.

S t t

{ Comparan con

#

i-r
se - It

zp

Tomar pe IN como p
-

- mind me IN ; 2-nett- SIG

Y definimos a K Como et menor enter

t
- q . I > s .

Enforce

2P

" ¥. . e. i
"
- e. i'
"

-
.
. . -

y!?!! Ig
"EH""

t -- Ent EI
" '

. I. I
" '

. . .
.



Finalmente
,

Si -- KIP - e. 2-
P ' '

- . . .
. g. 2-

P - i

tj -- KIP te ,
I
""

t . . + Epi
" - J

.

F-ntonces
,

como s -- se y
f -
- tm

,
de

Manera que podemos escribir lomitiendo la dependencies
en w )

.

dlxs.tt/--dlXseiXtm )

E d ( Xs
. ,Xto ) * II. dlxsi . . .Xsi ) * dlxtj

.
.

't
't;)

• pa
q

m
- lptjlaE kalw ) 2 it !

,

Kalu) 2-
"" "*

A [ knew) 2
T j=.

de #④
= - - - .

c- usar
la Suma geometric ,

=2Kalw ) ( r - 2-a) 2- P
"

s 2 Knew ) Ii - 2-a) It - sl
'

Propuesta de Luis : usar

s .- I t - j
zp

-

zP

Final merite
,
definimos

Em :=f
A " si wer

.

I "÷÷÷:{ e
:S::t:/

° si wer :



La Holder cuntinuidada de Icw) se

Sigue de la Holder continuidad en D

( sobre et conjunto la ) .

1-area :

Ver que
exists una

modification de

Bt = GIA ,", ) que
tiene trayectorias

Milder continues de indie a V-aelo.FI
.




